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Интенсификация и оптимизация технологических процессов –
главная проблема во всех отраслях промышленности [1, 2].

В пищевой отросли главными задачами являются увеличение вы-
хода продукции и повышение эффективности работы, так как решение
их ведет к повышению экономичности производства [2].

Одним из методов решения этой задачи является полная перера-
ботка пищевого сырья в готовые к использованию продукты.

В измельчении (один из способов переработки) важно знать
структурно-механические свойства перерабатываемого продукта [3],
его поведение при различных механических нагружениях. Это помо-
жет выбрать вид механического воздействия на сырье для того, чтобы
получать конечный продукт, имеющий заранее заданные свойства и
структуру.

Устройство, представленное на рисунке, предназначено для изу-
чения механических свойств материала и изучения процесса разруше-
ния единичных гранул материала.

Устройство содержит станину 1, на которой расположены два
маятника 2 и 10 с рабочими элементами 3 и 11. Каждый из маятников
имеет механизм 4 и 12 для регулирования собственных моментов
инерции. Маятники приводят в действие пружины 6 и 14, которые од-
ним своим концом соединены с соответствующими натяжными стан-
циями 8 и 16, а другими концами пружины соединены шарнирно с ма-
ятниками 2 и 10. Усилия пружины регулируются натяжением винтов 7
и 15. Механизмы 4 и 12, для регулирования моментов инерции маят-
ников, имеют общие оси симметрии с соответствующими маятниками.
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Центр масс механизмов 4 и 12 для регулирования моментов инерции и
центр масс соответствующих маятников расположены по разные сто-
роны их осей вращения. Оси вращения соответствующих маятников
двухсторонне закреплены на соответствующих подшипниковых узлах
5 и 13. Каждые из моментов сил тяжести маятников и механизмов 4 и
12 для регулирования моментов инерции равны между собой.

Рисунок – Устройство для определения механических характеристик ма-
териала

При работе маятника взводятся в рабочее положение и удержи-
ваются в таком положении механизмом стопорения 18 и 19. При сра-
батывании взводного устройства испытуемый образец, попадая между
рабочими элементами 3 и 11 соответствующих маятников, подвергает-
ся деформации.
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